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D-01.03.02 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TS wymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwiazanych z rozbiork elementéw nawierzchni drogowych w ramach realizacgebudowy chodnika w ulicy
Sportowej w Radziejowie.

1.2. Zakres stosowania SST
SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy iecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z rozbidrk elementow
nawierzchni drogowych na terenie opracowania:
— cigcie nawierzchni z mas mineralno-asfaltowych rgogkas¢ 4 cm,
— rozebranie nawierzchni z mas mineralno-asfaltowyghubdci 4 cm,
— rozebranie krawznikow betonowych 15x30 cm na podsypce cementowskpiaej wraz z fawbetonovy,
— rozebranie obrzg betonowych trawnikowych wraz z tavbetonov,
— zatadunek i usugcie z terenu budowy gruzu z rozbiérek wraz z zagdapowaniem.

llos¢ rob6t do wykonania — wg przedmiaru robét.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdllne” pkt 1.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojre1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
0Ogblne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3

3.2. Sprat do rozbidrek
Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiork elementéw drég miee by wykorzystany sprg podany poriej, lub
inny zaakceptowany przezAyniera:
— pita do ckcia nawierzchni z taraz
— sprzarka z miotem,
— ladowarka,
— samochdd samowytadowczy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee materiatdw podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganiarag pkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Gruz z rozbiérki mena przewozi dowolnym srodkiem transportu pod warunkiem stosowania ogo6lnie
obowiazujacych przepisbw o przewozie fadunkéw. Samochody wpozgce gruz powinny posiada plandeki
zabezpieczafe trag przewozu przed zapyleniem i zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000(Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Przed przysipieniem do wykonania robét rozbiérkowych Wykonawedrozy czasowy zmiarg organizacji ruchu
na czas wykonywania robot. Miejsce wykonywania tgibdwinno by wyraznie oznakowane i odgrodzone od terenu,
na ktérym odbywé sig bedzie ruch pojazdéw i pieszych.

Roboty naley prowadzé z zachowaniem ostzaoici tak, aby nie uszkodziznajdugjcych s¢ na terenie robét
urzadzen obcych. Obiekty znajdage st na terenie rozbidrek, nie przeznaczone do gsiani(drzewa, stupy
oswietleniowe itp.) nalgy zabezpieczyprzed uszkodzeniem.

Wykonawca jest obowrzany zagospodarowauzyskany gruz z rozbiérki zgodnie z wymogami Iniges.
Materiaty z rozbiérki uznane przezzymiera za przydatne do ponownego wbudowania Wykoadwdzie obowizany
zapaletowda i przewiegz¢ w wyznaczone miejsce. Pozostaly gruz budowlany dgkvca zagospodaruje zgodnie z
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obowiazujacymi przepisami o odpadach.
5.3. Zasady prowadzenia rob6t w zaggu koron istniejacych drzew

W zasigu koron istniggcych, zachowywanych drzew nie powinien pordészia sprzt mechaniczny. Konieczié
wykonania robét w tej strefie powinnadkgazdorazowo poprzedzona zatwierdzeniem przegrirera. Zabezpieczenie
drzew na czas wykonywania robét drogowycttaipv projekcie zieleni i matej architektury.

W przypadku uszkodzenia systemu korzeniowego, lptigkorony drzewa naky wykona& prace zmierzape do
jego zabezpieczenia. Prace te magkonywa& wytacznie osoby posiadgje stosowne kwalifikacje po zatwierdzeniu
przez Irkyniera. Prace tedda wykonane na koszt Wykonawcy.

W przypadku trwatego zniszczeniashionosci, ktéra miata by zachowana, Wykonawca jest zobazany do
odtworzenia jej na wlasny koszt w spos6b zaakcegtgvprzez Projektanta,yniera i odpowiednie wiadze.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpid’6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych
Sprawdzenie jalkai robo6t polega na wizualnej ocenie komplédtiowykonanych robét rozbiérkowych,
wiasciwego odzysku ptyt betonowych i wywiezienia maa&@w z rozbiorki.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0M\@6nagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostki obmiarowe rob6t zygianych z rozbiérkelementéw drég natg przyjmowa wg przedmiaru robét.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A0@dnagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki rozbiérek elementéw droggwobejmuje:
— roboty pomiarowe,
— mechaniczne lubeczne rozebranie elementéw drogowych,
— wywiezienie gruzu z rozhiérki poza teren budowyzgego zagospodarowanie,
— wyréwnanie podtga po rozbiorce,
— uporzdkowanie terenu robat.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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